カソチ ニオケル デマンドガタ コウツウ システム ニツイテ フカクジツナ ジョウキョウ ニオケル イシ ケッテイ ノ リロン ト オウヨウ by 小柳, 淳二 et al.
Title過疎地におけるデマンド型交通システムについて (不確実な状況における意思決定の理論と応用)
Author(s)小柳, 淳二; 谷本, 圭志; 河合, 一




Type Departmental Bulletin Paper
Textversionpublisher
Kyoto University



























, 1 , , ,
.
. $n$ $D=\{d_{1}, d_{2}, \ldots , d_{n}\}$ $m$ ,
$j$ $L_{j}$ . $L_{j}$ $D$ .
, ( ) )
, .
$a_{ij}$
$d_{i}$ $L_{j}$ , $a_{ij}=1$ , $a_{1j}=0$ .
, $j$ $cj$ .
1589 2008 1-5 1
, ,
. $x_{j}(j=1, \ldots, m)$ 0-1
min $\sum_{j=1}^{m}c_{j}x_{j}$
s.t. $\sum_{j=1}^{m}$ aijxj $\geq 1(i=1,2, \ldots, n)$
$x_{j}=0,1$ $(j=1,2, \ldots , m)$ .
. $i$ ( $L_{j}$
) , $x_{j}=1$ , $0$ . $\sum_{j=1}^{m}$ aijxj
, $d_{i}$ .
$i$ 1 , .





) $r_{t}$ . $x_{j}(j=1, \ldots, m)$ 0-1
max $\sum_{i=1}^{n}r\iota\min\{1,\sum_{j=1}^{m}a_{ij}x_{j}\}$
s.t. $\sum_{j=1}^{m}c_{j}x_{j}\leq B$
$x_{j}=0,1(j=1,2, \ldots, m)$ .
, , .
$\min${ $1, \sum_{j=1}^{m}$ aijxj} , $i$ 1 1 , $r_{i}$
, . , 2
, $\sum_{j=1}^{m}c_{J^{X}J}$ .
, ,







, , , $0$
1 . 3 $\Psi$ ( 500 ) ,
, , 2 , 10
, , 60 (5 . 4
3 ) , 24 (2 . 4 . 3 ) ,
. , $0,1$





, 10 . , 10
.
1:












. , $n-1,$ $n,$ $n+1$







, 9:50 2 , $2arrow 3arrow 1arrow 5$ (10: 20 5 )
, , 02 .
, .
, ,
, km , 140
, 210 , , 2 , 1
. ,








, 1 . 210/140
, ,
, . , $2arrow 3arrow 1arrow 5$ 2












[1] , “ ”,
56 , $PP$ . 33-41, 2006.
[2] , , $-$ , “ DRT ”,
, 2006.
5
